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Konfiguracja Modbus

Opis Modbus

Opis Modbus

Modbus zaimplementowany na sterowniku KESSEL jest zgodny ze standardem
Modbus z protokotem Modbus/RTU. Tryb transmisji (bit zatrzymania, parzystosc,
predkosc¢ przesytania) mozna dowolnie ustawié. Liczba bitéw danych jest na state
ustawiona na 8 i nie mozna jej zmienié.

Adres urzadzenia mozna dowolnie ustawi¢ w zakresie od 1 do 247. Wysytanie
wiadomosci do wszystkich urzgdzen (broadcast) w sieci Modbus nie jest obstugi-
wane.

Za posrednictwem Modbus mozna odczytywacé (tryb odczytu) i zapisywac (tryb
zapisu) wartosci ze sterownika. Potgczenie trybu zapisu i odczytu mozna wyko-
rzysta¢ na przyktad do uruchomienia skanowania czujnika SonicControl i odczyta-
nia ustalonych warto$ci.

W sterowniku KESSEL dostepne sg nastepujgce funkcje Modbus:

m- Funkcja Modbus_|Rejestr _[Klaster |

Read / odczyt
Status COIL

02, Read / odczyt
Discret Input

04, Read / odczyt
INPUT Register /
rejestr wejsciowy

03, Read / odczyt
HOLDING Regi-
ster / rejestr prze-
chowywania

06, Write / zapis
HOLDING Regi-
ster / rejestr prze-
chowywania

Przesytane wartosci i rodzaje
danych

00001 - 09999 Zawiera informacje o wszystkich cyfrowych wyjsciach
sterownika.

10001 - 19999 Zawiera informacje o wszystkich cyfrowych wejsciach
sterownika.

30001 - 39999 Zawiera informacje ogodlne (wartosci liczbowe, wersja
itp.) sterownika.

40001 - 49000 Zawiera ogolne informacje cyfrowe (btedy i zdarzenia)
sterownika.

49001 - 49999 Rejestr polecen do wprowadzania polecen do sterow-
nika

Informacje opisane w tabelach rejestréw moga przyjac jeden z 4 r6znych rodza-
jéw danych i nalezy je interpretowac zgodnie z danym rodzajem.

W/w 4 rodzaje to warto$¢ boolowska (cyfrowa), wyliczenie (enumeracja), warto$é
liczbowa i wartosci czasowe (wartosci daty, godziny itp.).

W ramach tych 4 typéw mogg wystepowac cechy szczegdlne, ktére rowniez opi-
sano bardziej szczegétowo.
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Opis Modbus

= Wartos¢ boolowska (wartosci cyfrowe)
® Wartoscito 0 lub 1
® \Warto$ci sg przesytane jako pojedynczy bit
® Opisywanie stanéw (btedy, zdarzenia, wyjscia i wejscia cyfrowe (COIL))

® Cyfrowe statusy btedéw oraz cyfrowych wyjs¢ i wejs¢ sg wyswietlane stale
(np. btad baterii) - tak dtugo, jak sg obecne.

® W przypadku zdarzeh, statusy (0: zdarzenie nie miato miejsca; 1: zdarze-
nie miato miejsce) sg przechowywane w sterowniku do momentu odpytania
za posrednictwem Modbus, po czym sg usuwane (np. wykonana konserwa-
cja).

= Wyliczenie (enumeracja)

® Warto$ci wyliczen pokazujg wybrane ustawienie zgodnie z ich warto$cig
liczbowa (np. jezyk --> patrz tabele).

= Wartosc liczbowa

® Wartosci liczbowe nalezy przelicza¢ zgodnie z podanymi wartosciami
wspotczynnika i offsetu

® \Wz6r do obliczania wartosci liczbowych jest nastepujacy:
Wartos¢ biezaca = warto$¢ przesfana x wspétczynnik - offset
® Bardziej szczegotowy opis mozna znalez¢ w rozdziale Wartosci liczbowe.
= Wartosci czasowe

® Warto$ci daty sg przesytane jako warto$¢ liczbowa od 01.01.2000 (liczba
dni od 01.01.2000).

1=01.01.2000
2=02.01.2000
3 =03.01.2000
itd.

® Obecnie przesytane sg tylko 2 wartosci daty --> Ostatnia i kolejna kon-
serwacja

® Czasy zegarowe sg przesytane jako wartosci liczbowe od godziny 0:00
® 1 =godz. 0:01
® 365 = godz. 6:05
® 1387 = godz. 23:07

Maksymalna godzina to 23:59 i ma warto$¢ 1439.
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Aktywacja skanowa-
nia (czujnik Sonic)

2.1

Opis

Wymagania

2.2
221

Funkcje

Funkcje

Aktywacja skanowania (czujnik Sonic)

Uruchomienie skanowania czujnika Sonic powinno by¢ mozliwe za posrednic-
twem potgczenia ModBus. Powinna rowniez istnie¢ mozliwosé odczytania zareje-
strowanych danych po zakonczeniu skanowania.

Uruchamianie i odczyt skanowania powinny nastepowacé w okreslonej kolejnosci,
aby ustalone dane mozna byto przypisa¢ prawidtowo pod wzgledem czasu i aby
mozna byto przeprowadzi¢ bezpieczng transmisje.

Skanowanie uruchamiane za posrednictwem ModBus powinno przebiega¢ w

nastepujgcy sposob:

1. Polecenie uruchomienia skanowania od urzadzenia nadrzednego ModBus.
[ Rejestr: HOLDING 49001 | Befehlsregister 1

WSKAZOWKA
Skanowanie jest uruchamiane i przeprowadzane przez sterownik.

2. Nalezy poczekaé, az skanowanie zostanie wykonane i dane bedg dostepne.

] Rejestr: INPUT 34051 | Informacje o skanowaniu

WSKAZOWKA
Status skanowania zostanie wprowadzony przez sterownik do odpo-
wiedniego rejestru.

3. Gdy dane skanowania sg juz dostepne, mozna sprawdzi¢ ich wartosci.
[ Rejestr: INPUT 34060-34315 | Scan-Werte Sonic-Sensor

WSKAZOWKA
@ Kazda poszczegolna wartos¢ jest przechowywana w oddzielnym reje-

strze.

Wartosci liczbowe

Przesytanie warto$ci

Podczas przesytania wartosci liczbowych z lub do sterownika za posrednictwem
Modbus nalezy uwzgledni¢ wszystkie mozliwe typy danych. Obejmuje to nastepu-
jace rozrdznienia: liczby catkowite lub wymierne, dodatnie lub ujemne, duzy lub
maty zakres liczbowy.

Aby spetni¢ wymogi, podczas konfiguracji Modbus nalezy przesyta¢ tylko liczby
catkowite, dodatnie. Oznacza to, ze wartosci, ktére nie sg catkowite i/lub ujemne,
muszg zosta¢ przekonwertowane, aby maoc je przestac¢ jako catkowite, dodatnie
wartosci. Po przestaniu wartosci nalezy je przywroci¢ do pierwotnej postaci, aby
zostaly poprawnie wyswietlone.

W celu zamiany wartosci nalezy okresli¢ offset (konwersja wartosci ujemnych) i
wspotczynnik (konwersja sktadnika wymiernego) dla wszystkich wartosci.

Podczas przesytania wartosci nalezy zwrdci¢ uwage na ograniczenia Modbus.
Przesyt odbywa sie w sieci Modbus za posrednictwem rejestréw. Rejestr ma
zawsze rozmiar 16 bitow.
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Wartosci liczbowe

222

Opis

Przyktad

223

Opis

Przyktad

Funkcje

Jako Ze niektore wartosci, ktére muszg zostac przestane, sg (znacznie) wigksze,
a 16 bitéw nie wystarcza do ich przestania, wartosci te muszg zosta¢ podzielone
na 2 (lub wiecej) rejestry.

Niektore wartosci sg znacznie mniejsze i wymagajg maksymailnie 8 bitéw do
transmisji. Wartosci te muszg by¢ zawsze przesytane jako 8 bitow i sg groma-
dzone w jednym rejestrze.

Warto$ci przesytu obejmujg obecnie rozmiary 8-bitowy, 16-bitowy i 32-bitowy.
Obliczenie wartosci w sterowniku
Ze wzgledu na to, ze przesytane mogg by¢ tylko catkowite, dodatnie wartosci licz-

bowe, wszystkie inne wartosci muszg by¢ dostosowane do tych kryteriow.

Wartosci w sterowniku nalezy przeliczy¢ zgodnie ze wskazanym wspétczynnikiem
i offsetem wg ponizszego wzoru:

Wartos¢ przesytana = (wartosc¢ - offset) / wspoéfczynnik
Przykiad ten pokazuje, w jaki sposob nalezy przeliczy¢ wartosé¢ -10 531,4 przed

jej przestaniem.

Zasadniczo wartos¢ -10 531,4 miesci sie w przedziale od -32 768 do 32 767 i
mogtaby zostaé przestana w przedziale wartosci z symbolem poprzedzajgcym.
Czes¢ racjonalna - 0,4 - zostataby utracona.

Aby przesta¢ wartos¢ -10,531.4, nalezy najpierw przekonwertowacé jg w sterow-
niku.

Do podanej wartosci nalezy zastosowac¢ wspoétczynnik 0,1 i offset -30 000.
Przesytana wartos¢ = (-10 531,4 - (-30 000)) / 0,1 = 194 686

Obliczona wartos¢ jest teraz liczbg catkowitg i dodatnig. Jednak wartos¢ 194 686
jest wieksza niz 65 535 i dlatego nie mozna jej przenie$¢ za pomocg jednego
rejestru (patrz "Przesyt wartosci catkowitych", strona 7).

Przesyt wartosci catkowitych
W wyniku konwersji w sterowniku, przez rejestry Modbus przesytane sa tylko

dodatnie, catkowite wartosci.

Jesli wystepujg wartosci wieksze niz 65 535, do przesytu nalezy uzy¢ dwoch reje-
strow.

Przesytana wartos¢ musi zosta¢ podzielona na 2 czesci; jedng czes¢ zawierajaca
2 bajty wyzszego rzedu i jedng czes¢ zawierajgcg 2 bajty nizszego rzedu.

Wartos¢ musi zostac przeliczona na wartos¢ szesnastkowa.

Powstata w ten sposob sekwencja bajtow jest nastepnie odpowiednio rozdzielana
do rejestréw w celu przestania.

Przestana ma zosta¢ wartos¢ 194 686.

Rejestr z 16 bitami (maksymalna warto$¢ 65 535) jest do tego celu zbyt maty,
wiec nalezy uzyc¢ 2 rejestrow.

Ponizsza procedura dotyczy obliczania i péZniejszego przesytania ze sterownika:

(i} KESSEL
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Wartosci liczbowe

Funkcje

1. Przeliczenie na warto$¢ szesnastkows:
® 194 686 --> Ox2F87E

2. Podziat na bajty:
® bajty wyzszego rzedu: 0x0002 (wypetnione 0)
® baijty niskiego rzedu: OxF87E

3. Przesyt przez Modbus

224 Odbieranie wartosci catkowitych
Opis Poprzez okreslenie, ze tylko dodatnie wartosci catkowite sg przesytane przez
rejestry Modbus, nalezy odpowiednio przekonwertowaé odebrane wartosci.
Jesli wartosci przekraczajg 65 535, podczas odbioru/konwersji nalezy uwzglednié
dwa rejestry.
W tym celu odebrana warto$¢ musi zostaé zsumowana z 2 czesci; z czesci zawie-
rajgcej 2 bajty wyzszego rzedu i z czesci zawierajgcej 2 bajty nizszego rzedu.
Po zsumowaniu wartos¢ moze zosta¢ przekonwertowana na warto$¢ dziesietng i
dalej przetwarzana.
Przyktad Odczytywana i odbierana jest wartos$¢, ktéra wymaga 2 rejestrow do transmisji.
Rejestr o mniejszym adresie zawiera wartos¢ 0x0002.
Rejestr o wiekszym adresie zawiera wartos¢ OxF87E.
Ponizej opisana procedura ma zastosowanie do odbioru i pézniejszej konwersiji:
1. Wartos$¢ 1. odebranego rejestru (zwykle rejestru 0 mniejszym adresie):
® (0x0002
2. Wartosc¢ 2. odebranego rejestru (zwykle rejestru o wiekszym adresie):
® 0OxF87E
3. Podsumowanie odebranych bajtow:
bajty wyzszego rzedu 0x0002
bajty niskiego rzedu  OxF87E
!
0x0002F87E
4. Zamiana wartosci catkowitej na wartos¢ dziesietng
® 0x0002F87E --> 194 686
2.2.5 Obliczenie wartosci po otrzymaniu
Opis Poniewaz przesytane sg tylko catkowite, dodatnie wartosci liczbowe, wszystkie
warto$ci muszg zostac¢ z powrotem przeliczone po ich otrzymaniu.
Wartosci powinny zostac przeliczone po otrzymaniu zgodnie z podanym wspét-
czynnikiem i offsetem przy uzyciu nastepujgcego wzoru:
Wartos$¢ = wartos$¢ transmisji * wspoétczynnik + offset
8/34
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Wartosci liczbowe  Funkcje

Przyktad Aby poprawnie zinterpretowac¢ otrzymang wartos¢, musi ona zostaé z powrotem
przeliczona na wartos¢ poczatkowg po jej otrzymaniu.

Do podanej wartosci nalezy zastosowa¢ wspoétczynnik 0,1 i offset -30 000.
Wartos¢ = 194 686 * 0,1 + (-30 000) = -10 531,4

Wyliczona warto$¢ odpowiada teraz znowu pierwotnej wartosci w sterowniku
(wartos¢ zmierzona, wartos¢ wyswietlana itp.).
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Rejestr COIL  Rejestr

3 Rejestr
3.1 Rejestr COIL
Opis Stany wszystkich wyjs¢ cyfrowych sterownika mozna odczyta¢ w rejestrach COIL.

Obejmujag one przede wszystkim przekazniki do przetgczania roznych wyjsc

Funkcje Kod funkcji odczytu rejestru COIL to 0x01.

Adresy rejestrow Rejestry COIL znajduja sie w zakresie adreséw od 00001 do 09999.

Obecnie dla sterownikéw KESSEL stosowane sg nastepujgce rejestry:

® 1-500 (lub: 00001 - 00500)
® 701 - 750 (lub: 00701 - 00750)

3.1.1 COIL 00001 | Wyjscia cyfrowe 1
Ustawienia ModBus Kod funkcji: 014
Tabela bitow

Rejestr 00001

Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit 5 Bit 6 Bit7 Bit 8 Bit 9 Bit 10 Bit 11 Bit 12 Bit 13 Bit 14 Bit 15

WDP Przek1  Przek2 Prze- Przek- - - - - Prze- Prze- Prze- Prze- - - -
kUst Kons kWyj1 kWyj2 kWyj3 kWyj4
Opis
Watchdog Puls Impuls Watchdog, ktéry zmienia swdj stan co 30 sekund
1 p --> moze by¢ uzywany jako sygnat monitorujgcy
: o
1 1 Przekaznik 1 PK 1 0: Przekaznik dez-  Wskazuje status przekaznika dla 1. gtéwnego odbiornika
aktywowany
1: Przekaznik akty-
wowany
2 1 Przekaznik 2 PK 2 0: Przekaznik dez-  Wskazuje status przekaznika dla 2. gtéwnego odbiornika
aktywowany
1: Przekaznik akty-
wowany
3 1 Przekaznik - usterka PUs 0: Przekaznik dez-  Wskazuje status przekaznika dla sygnatu usterki
aktywowany
1: Przekaznik akty-
wowany
4 1 Przekaznik - ostrzeze- POs 0: Przekaznik dez-  Wskazuje status przekaznika dla sygnatu ostrzegaw-
nie aktywowany czego
1: Przekaznik akty-
wowany
5-8 4 Nieuzywany -
9 1 Wyijscie 1 PW1 0: Przekaznik dez-
aktywowany
1: Przekaznik akty-
wowany
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Rejestr COIL  Rejestr

_Em e m_

1 Wyijscie 2 Przekaznik dez-
aktywowany
1: Przekaznik akty-
wowany
1 1 Wyijscie 3 PW3 0: Przekaznik dez-
aktywowany
1: Przekaznik akty-
wowany
12 1 Wyijscie 4 PwW4 0: Przekaznik dez-
aktywowany
1: Przekaznik akty-
wowany
13-15 3 Nieuzywany -
3.1.2 COIL 00701 | Wyjscia cyfrowe urzgdzen rozszerzajgcych
Ustawienia ModBus Kod funkcji: 014
Tabela bitow

Rejestr 00701

Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit 5 Bit 6 Bit7 Bit 8 Bit 9 Bit 10 Bit 11 Bit 12 Bit 13 Bit 14 Bit 15

PK1_U1 PK2_U1 - - - - - - = - o - - - - -

Opis
Przekaznik 1 (400V) - PK1_U1 Przekaznik dezaktywo- ~ Wskazuje status przekaznika dla 1. gibwnego odbiornika
urzgdzenie rozszerza- wany na wyjsciu 400V od 1. urzadzenia rozszerzajacego
Jace 1 1: Przekaznik aktywowany
1 1 Przekaznik 2 (400V) - PK2_U1 0: Przekaznik dezaktywo- ~ VWskazuje status przekaznika dla 2. gibwnego odbiornika
urzadzenie rozszerza- wany na wyjsciu 400V od 1. urzadzenia rozszerzajgcego
Jace 1 1: Przekaznik aktywowany
2-15 14 Nieuzywany -
3.2 Discrete Input
Opis W grupie funkcji Modbus podsumowane sg wartosci wejs¢ cyfrowych sterowni-
kow.
Funkcje Kod funkcji odczytu rejestru COIL to 0x02.
Adresy rejestrow Rejestry COIL znajdujg sie w zakresie adreséw od 10001 do 19999.
Obecnie dla sterownikow KESSEL stosowane sg nastepujace rejestry:
e 1 (lub: 10001)
3.2.1 Discret Input 10001 | Wejscia cyfrowe
Ustawienia ModBus Kod funkciji: 024
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Discrete Input  Rejestr

Tabela bitow

Rejestr 10001

Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit 5 Bit 6 Bit7 Bit 8 Bit 9 Bit 10 Bit 11 Bit 12 Bit 13 Bit 14 Bit 15

- WL1 Wt2  ALARM  Wk3 - - - - - = - - -

Opis
(1] 1 Nieuzywany -
1 1 Wejscie WE1 W1 0: Brak sygnatu Wskazuje status wejscia Wt.1
1: Sygnat obecny
2 1 Wejscie WE2 Wt2 0: Brak sygnatu Wskazuje status wejscia W2
1: Sygnat obecny
3 1 Wejscie ALARM ALARM 0:  Brak sygnatu Wskazuje status wejscia ALARM
1: Sygnat obecny
4 1 Wejscie Wt3 W3 0: Brak sygnatu Wskazuje status wejscia Wt.3
1: Sygnat obecny
5-15 1" Nieuzywany
3.3 Rejestry wejsciowe
Opis W rejestrach wejsciowych mozna wyszukiwac i ustawia¢ informacje o btedach i
stanie réznych funkgcji sterownika.
Obejmuije to informacje, ktére ogdinie dotyczg sterownika, a takze parametry i
wartosci dla silnikdw, pomp, klapy, przeptywu zwrotnego, czujnikéw analogowych
i innych.
Funkcje Kod funkcji odczytu rejestru wejsciowego to 0x04.
Adresy rejestrow Rejestry wejsciowe znajdujg sie w zakresie adreséw od 30001 do 39999.

Obecnie dla sterownikéw KESSEL stosowane sg nastepujace rejestry:

® 1-500 (lub: 30001 - 30500):
= Ogolne informacje o sterowniku
® 551 -600 (lub: 30551 - 30600):
= Parametry i wartosci podtgczonych pomp lub silnikéw
® 701 -750 (lub: 30701 - 30750):
= Parametry i wartosci sterownikéw rozszerzajgcych
® 751 -800 (lub: 30751 - 30800):
= Parametry i wartosci dla separatoréw ttuszczu i czujnika SonicControl
® 4051 - 4600 (lub: 34051 - 34600):

= Dane skanowania i informacje z czujnika Sonic
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Rejestry wejsciowe  Rejestr

3.3.1 INPUT 30001 | Wariant sterownika

W rejestrze wejsciowym 30001 mozna odczyta¢ wariant sterownika.

Ustawienia ModBus Kod funkciji: 04
Opis
e T e
Wariant sterownika 0 niezdefiniowany Warto$¢ wskazuje, ktory wariant sterownika podtgczono.
1 Comfort Plus
2 FAPV
3  FKA
4 Pumpfix
5 EasyClean IL
3.3.2 INPUT 30002-30004 | Wersja oprogramowania sprzetowego
W rejestrach wejsciowych 30002-30004 mozna odczytaé wersje oprogramowania
sprzetowego.
Ustawienia ModBus Kod funkgciji: 04y
Opis
T e S ]
Wersja oprogramowania sprze- od: Pierwsza cyfra wersji oprogramowania sprzgtowego
towego High
do: 655536
3 16 Wersja oprogramowania sprzg- od: 0 Druga cyfra wersji oprogramowania sprzgtowego
towego Mid
do: 655536
4 16 Wersja oprogramowania sprzg- od: 0 Trzecia cyfra wersji oprogramowania sprzgtowego
towego Low
do: 655536
3.3.3 INPUT 30005 | Typ produktu
W rejestrze wejsciowym 30005 mozna odczytac typ produktu.
Ustawienia ModBus Kod funkciji: 04y
Opis
e ———

Typ produktu niezdefiniowany Wartosc dla rodzaju produktu

EasyClean (EN 1825)

10  Zabudowa wolnostojgca
EURO (EN 1825)

11 Zabudowa w ziemi
EURO (EN 1825)

12 Zabudowa wolnostojaca
DIN (DIN 4040)

13 Zabudowa w ziemi DIN

(DIN 4040)
16 EasyClean free
17 EasyClean ground
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Rejestry wejSciowe  Rejestr

3.34 INPUT 30006 | Wariant urzgdzenia

W rejestrze wejsciowym 30006 mozna odczyta¢ wariant instalaciji.

Ustawienia ModBus Kod funkciji: 04y
Opis
e o T—
Wariant urzgdzenia 1 pompa 4-6,4A Wartos¢ dla wariantu instalacji / liczba pomp
40 2 pompy 4-6,4A
41 1 pompa 6,5-8A
42 2 pompy 6,5-8A
53 1 pompa 8,1-14A
54 2 pompy 8,1-14A
3.3.5 INPUT 30007 | Moc / wielko$ci znamionowe

W rejestrze wejsciowym 30007 mozna odczyta¢ moc / wielkosci znamionowe.

Ustawienia ModBus Kod funkc;ji: 04y
Opis
m__
Moc / wielko$ci znamionowe niezdefiniowany Warto$¢ mocy / wielko$ci znamionowych
31 NS2
32 NS3
33 NS4
34 NS5
35 NS10
36 NS7
37 NS15
38 NS20
39 NS25
40 NS30
41 NS35
42 NS S
56 NS1
57 NS5,5
58 NS8,5
59 NS12,5
3.3.6 INPUT 30009-30010 | Laczny czas pracy

W rejestrach wejsciowych 30009 i 30010 mozna odczytac taczny czas pracy ste-
rownika.

Do wyprowadzenia danych nalezy uzy¢ dwdch rejestréw, poniewaz zakres warto-
$ci (wartos¢ maksymalna) jest zbyt duzy dla jednego rejestru.

Ustawienia ModBus Kod funkc;ji: 04y
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Rejestry wejsciowe

Opis

Rejestr

taczny czas pracy

3.3.7

Ustawienia ModBus

Opis

Wspotczynnik: 0,1 Warto$¢ wskazuje catkowity czas pracy zmie-
rzony od pierwszego uruchomienia sterownika.

Offset: 0

Jednostka: h

Zakres: 0 h do 429496729,5h

INPUT 30011-30012 | Czas awarii zasilania

W rejestrach wejsciowych 30011 i 30012 mozna odczytaé czas awarii zasilania
sterownika.

Do wyprowadzenia danych nalezy uzy¢ dwoch rejestréw, poniewaz zakres warto-
sci (wartos¢ maksymalna) jest zbyt duzy dla jednego rejestru.

Kod funkcji: 04,

1-12

Czas awarii zasilania

Wspotczynnik: 0,1 Warto$¢ wskazuje zmierzony czas awarii zasila-
nia od momentu pierwszego wigczenia sterow-
Offset: 0 nika.
Jednostka: h
Zakres: 0 h do 429496729,5h
3.3.8 INPUT 30015 | Ostatnia konserwacja

Ustawienia ModBus

Opis

Za posrednictwem rejestru wejsciowego 30015 mozna odczyta¢ ostatnig konser-
wacje sterownika.

Ostatnia konserwacja jest wyswietlana jako wartos¢ liczbowa. Obliczenia oparte
sg na dniu 01.01.2000.

Kod funkcji: 04

Ostatnia konserwacja

3.3.9

Ustawienia ModBus

Wspétczynnik: Warto$¢ dla ostatniej konserwacji (dni od
01.01.2000)

Offset: 0

Jednostka: d

Zakres: 0 d do 65535 d

INPUT 30016 | Nastepna konserwacja

Za posrednictwem rejestru wejsciowego 30016 mozna odczytac kolejng konser-
wacje sterownika.

Kolejna konserwacja jest wyswietlana jako wartos¢ liczbowa. Obliczenia oparte sg
na dniu 01.01.2000.

Kod funkcji: 04

(i} KESSEL
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Rejestry wejsciowe

Opis

Rejestr

Nastepna konserwacja

3.3.10

Ustawienia ModBus

Opis

Wspotczynnik: Wartos¢ dla kolejnej konserwacji (dni od
01.01.2000)

Offset: 0

Jednostka: d

Zakres: 0 d do 65535 d

INPUT 30022 | Jezyk i opdznienie wigczenia sieci

W rejestrze wejsciowym 30022 mozna odczyta¢ ustawiony jezyk oraz opdznienie
wigczenia sieci.

Kod funkcji: 04

Jezyk

8 Opo6znienie wigczenia sieci

3.3.11

Ustawienia ModBus

Opis

niezdefiniowany Wartos¢ dla jezyka
niemiecki

angielski

francuski

wioski

niderlandzki

o o A W N -~ O

polski
Wspotczynnik: 1 Warto$¢ opo6znienia wigczenia sieci
Offset: 0

Jednostka: s

Zakres: 0sdo255s

INPUT 30551-30552 | Czas pracy pompy 1

W rejestrach wejsciowych 30551 i 30552 mozna odczyta¢ czas pracy pompy 1.

Do wyprowadzenia danych nalezy uzy¢ dwdch rejestrow, poniewaz zakres warto-
Sci (wartos¢ maksymalna) jest zbyt duzy dla jednego rejestru.

Kod funkc;ji: 04y

551 - 552 Czas pracy pompy 1 Wspotczynnik: Wartos$¢ dla czasu pracy pompy 1
Offset: 0
Jednostka: h
Zakres: Oh do 429496729,5h
3.3.12 INPUT 30553-30554 | llos¢ zatgczen pompy 1
W rejestrach wejsciowych 30553 i 30554 mozna odczytaé ilo$¢ zatgczeh pompy
1.
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Rejestry wejsciowe

Ustawienia ModBus

Rejestr

Do wyprowadzenia danych nalezy uzy¢ dwdch rejestréw, poniewaz zakres warto-
sci (wartos¢ maksymalna) jest zbyt duzy dla jednego rejestru.

Kod funkcji: 04

Opis
T e ] R B
553 - 554 llo$¢ zatgczen pompy 1 Wspétczynnik: Wartos¢ dla ilosci zataczen pompy 1
Offset: 0
Jednostka: X
Zakres: 0x do 4294967295x
3.3.13 INPUT 30555-30556 | Czas pracy pompy 2

Ustawienia ModBus

Opis

W rejestrach wejsciowych 30555 i 30556 mozna odczytaé czas pracy pompy 2
sterownika.

Do wyprowadzenia danych nalezy uzy¢ dwoch rejestréw, poniewaz zakres warto-
Sci (wartos¢ maksymalna) jest zbyt duzy dla jednego rejestru.

Kod funkgiji: 04y

555 - 556 Czas pracy pompy 2 Wspétczynnik: Wartos$¢ dla czasu pracy pompy 2
Offset: 0
Jednostka: h
Zakres: Oh do 429496729,5h

3.3.14 INPUT 30557-30558 | llo$¢ zatgczen pompy 2

Ustawienia ModBus

Opis

W rejestrach wejsciowych 30557 i 30558 mozna odczytac ilos¢ zatgczen pompy 2
sterownika.

Do wyprowadzenia danych nalezy uzy¢ dwdch rejestréw, poniewaz zakres warto-
$ci (wartos¢ maksymalna) jest zbyt duzy dla jednego rejestru.

Kod funkc;ji: 04y

557 - 558 32 llo$¢ zatgczen pompy 2 Wspotczynnik: Wartos$¢ dla ilosci zatgczen pompy 2
Offset: 0
Jednostka: X
Zakres: 0x do 4294967295x

3.3.15 INPUT 30561 | Prad pompy 1

Ustawienia ModBus

Za posrednictwem rejestru wejsciowego 30561 mozna odczyta¢ prad pompy 1.

Kod funkc;ji: 04y

(i} KESSEL
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Opis

Rejestr

16 Prad pompy 1

3.3.16

Ustawienia ModBus

Opis

Wspétczynnik: Warto$¢ pradu pompy 1
Offset: 0

Jednostka: A

Zakres: 0A do 6553,5A

INPUT 30562 | Prgd pompy 2

Za posrednictwem rejestru wejsciowego 30562 mozna odczytac prad pompy 2.

Kod funkcji: 04,

16 Prad pompy 2

3.3.17

Ustawienia ModBus

Opis

Wspétczynnik: Warto$¢ pradu pompy 2
Offset: 0

Jednostka: A

Zakres: 0A do 6553,5A

INPUT 30571-30572 | Czas pracy pompy 3

W rejestrach wejsciowych 30571 i 30572 mozna odczyta¢ czas pracy pompy 3.

Do wyprowadzenia danych nalezy uzy¢ dwoch rejestréw, poniewaz zakres warto-
Sci (wartos¢ maksymalna) jest zbyt duzy dla jednego rejestru.

Kod funkgiji: 04y

571 - 572 Czas pracy pompy 3 Wspétczynnik: Wartos$¢ dla czasu pracy pompy 3
Offset: 0
Jednostka: h
Zakres: Oh do 429496729,5h

3.3.18 INPUT 30573-30574 | llo$¢ zatgczen pompy 3

Ustawienia ModBus

W rejestrach wejsciowych 30573 i 30574 mozna odczytac ilos¢ zatgczen pompy
3.

Do wyprowadzenia danych nalezy uzy¢ dwdch rejestréw, poniewaz zakres warto-
$ci (wartos¢ maksymalna) jest zbyt duzy dla jednego rejestru.

Kod funkciji: 04y
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Rejestry wejsciowe

Opis

Rejestr

573 - 574 llo$¢ zatgczen

3.3.19

Ustawienia ModBus

Opis

pompy 3 Wspétczynnik: Wartos$¢ dla ilosci zatgczen pompy 3

Offset: 0
Jednostka: X

Zakres: Ox do 4294967295x

INPUT 30575 | Prgd pompy 3
Za posrednictwem rejestru wejsciowego 30575 mozna odczytac prad pompy 3.

Kod funkcji: 04,

16 Prad pompy 3

3.3.20

Ustawienia ModBus

Opis

Wspétczynnik: Warto$¢ pradu pompy 3
Offset: 0

Jednostka: A

Zakres: 0A do 6553,5A

INPUT 30751 | Aktualne wartosci czujnika SonicControl

Za posrednictwem rejestru wejsciowego 30751 mozna odczyta¢ grubos¢ warstwy
ttuszczu oraz temperature separatora ttuszczu.

Wartosci to ostatnie zmierzone wartosci i sg wyprowadzane, jesli odpowiedni
czujnik jest zamontowany i aktywowany.

Kod funkciji: 04y

Grubos¢ warstwy

Cczu

3.3.21

Temperatura separatora tlusz-

Wspotczynnik: Warto$¢ grubosci warstwy

Offset: 0

Jednostka: cm

Zakres: 0 cm do 255 cm

Wspotczynnik: 1 Warto$¢ temperatury separatora ttuszczu
Offset: 0

Jednostka: °C

Zakres: 0°C do 255 °C

INPUT 30752 | Grubosci warstwy alarmowe;j
Za posrednictwem rejestru wejsciowego 30752 mozna odczyta¢ nastawiong gru-
bos¢ warstwy alarmowe;j i przedalarmowej dla czujnika SonicControl.

Grubosc¢ warstwy przedalarmowej wskazuje grubos¢ warstwy, od ktérej nalezy
rozwazy¢ usuwanie separatora tluszczu.

Po osiggnieciu alarmowej grubosci warstwy separator ttuszczu nalezy usunaé.

(i} KESSEL
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Rejestry wejSciowe  Rejestr

Ustawienia ModBus Kod funkcji: 04
Opis
Grubo$¢ warstwy - przedalar-  wspétczynnik: Ustawiona wartos¢ grubo$ci warstwy alarmowe;j
mowa
Offset: 0
Jednostka: cm
Zakres: 0 cm do 255 cm
8 Grubo$¢ warstwy - przedalar-  wspétczynnik: 1 Ustawiona warto$¢ warstwy przedalarmowej
mowa
Offset: 0
Jednostka: cm
Zakres: 0 cm do 255 cm
3.3.22 INPUT 30753 | Zakres pomiaru

Za posrednictwem rejestru wejsciowego 30753 mozna odczytac¢ zakres pomia-
rowy czujnika SonicControl.

Rejestr dzieli sie na 2 obszary po 8 bitow kazdy. Do pierwszego wyprowadzany
jest poczatek pomiaru. Do drugiego mozna odczyta¢ koniec zakresu pomiaro-

wego.
Ustawienia ModBus Kod funkc;ji: 04y
Opis
Zakres pomiarowy - poczatek  wspétczynnik: Warto$¢ poczatkowa zakresu pomiarowego
Offset: 0
Jednostka: cm
Zakres: 0 cm do 255 cm
8 Zakres pomiaru - koniec Wspbtczynnik: 1 Warto$¢ koncowa zakresu pomiarowego
Offset: 0
Jednostka: cm
Zakres: 0 cm do 255 cm
3.3.23 INPUT 30754 | Interwat pomiarowy - rozpoczecie
Za posrednictwem rejestru wejsciowego 30754 mozna odczytac czas rozpoczecia
interwatu pomiarowego sterownika.
Czas rozpoczecia podawany jest w minutach od godziny 00:00.
Ustawienia ModBus Kod funkcji: 04,
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Rejestry wejsciowe  Rejestr

Opis
T S N S
Interwat pomiarowy - rozpocze- Wspotczynnik: Czas rozpoczecia interwatu pomiarowego w
cie minutach (obliczany od 0:00 h)
Offset: 0
Jednostka: min
Zakres: 0 min do 65535 min
Przyktad Interwat pomiaru ma sie rozpoczg¢ sie o godzinie 14:45.
Jako warto$c¢ rozpoczecia wyprowadzana jest wartos¢ 885 min.
3.3.24 INPUT 30755 | Interwat pomiarowy — koniec
Za posrednictwem rejestru wejsciowego 30755 mozna odczyta¢ czas zakohcze-
nia interwatu pomiarowego sterownika.
Czas zakonczenia podawany jest w minutach od godziny 00:00.
Ustawienia ModBus Kod funkciji: 04
Opis
) O S
Interwat pomiarowy — koniec Wspdtczynnik: Czas zakonczenia dla interwatu pomiarowego
w minutach (obliczany od godziny 0:00)
Offset: 0
Jednostka: min
Zakres: 0 min do 65535 min
Przykfad Interwat pomiaru ma sie¢ zakonczy¢ o godzinie 16:55.
Jako wartos¢ zakonczenia wyprowadzana jest wartos¢ 1015 min.
3.3.25 INPUT 30756 | Poréwnanie poziomu i gestos¢
Poprzez rejestr wejsciowy 30756 mozna odczyta¢ wartosci poréwnania poziomu i
gestosci. Wartosci wymagane sg do ustawien czujnika SonicControl.
Ustawienia ModBus Kod funkciji: 04y
Opis
e S N
Poréwnanie poziomu Wspéiczynnik: Warto$¢ poréwnania poziomu
Offset: 0
Jednostka: cm
Zakres: 0 cm do 255 cm
8 Gestos¢ Wspdtczynnik: 0,1 Warto$¢ gestosci
Offset: 0
Jednostka: g/cm?
Zakres: 0,0 g/cm? do 255,0 g/
cm?
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3.3.26

Ustawienia ModBus

Opis

Rejestr

INPUT 30757 | Przewodnosé

Za posrednictwem rejestru wejsciowego 30757 mozna odczyta¢ przewodnosé.
Przewodnos¢ jest wymagana do ustawienia czujnika SonicControl.

Kod funkc;ji: 04y

Przewodnos$¢

3.3.27

Ustawienia ModBus

Wspotczynnik: Warto$¢ przewodnosci
Offset: 0

Jednostka: uS/cm

Zakres: 0 pS/cm do 65535 uS/

cm

INPUT 30758 | Wyzwalanie i SNR (stosunek sygnatu do szumu)

Za posrednictwem rejestru wejsciowego 30758 mozna odczyta¢ wyzwalanie i
SNR (stosunek sygnatu do szumu). Warto$ci wymagane sg do ustawien czujnika
SonicControl.

Kod funkcji: 04

Opis
e
Wyzwalacz Wsp6iczynnik: Warto$¢ wyzwalania
Offset: 0
Jednostka: %
Zakres: 0 % do 255 %
8 SNR (signal noise relation) Wspotczynnik: 1 Warto$¢ SNR (signal noise relation)
Offset: 0
Jednostka: dB
Zakres: 0 dB do 255 dB

3.3.28

Ustawienia ModBus

INPUT 30759 | Szum i AVR (average)

Za posrednictwem rejestru wejsciowego 30759 mozna odczyta¢ nastawione war-
tosci szumu i wartos¢ AVR (average) czujnika SonicControl.

Kod funkcji: 044
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Opis
L S O S
Szum Wsp6iczynnik: Warto$¢ szumu
Offset: 0
Jednostka: dB
Zakres: 0 dB do 255 dB
8 AVR (average) Wspdtczynnik: 1 Warto$¢ AVR (average)
Offset: 0
Jednostka: min
Zakres: 0 min do 255 min
3.3.29 INPUT 30760 | Alarm ,suchy czujnik” i program czyszczenia
W rejestrze wejsciowym 30760 mozna odczyta¢ czas, w ktérym czujnik (alar-
mowy) byt suchy oraz site programu czyszczenia.
Ustawienia ModBus Kod funkciji: 04y
Opis
T O S
Alarm ,czujnik suchy” Wspdtczynnik: Warto$¢ dla alarmu ,.czujnik suchy”
Offset: 0
Jednostka: h
Zakres: 0hdo255h
8 Program czyszczenia 0 niezdefiniowany Wartos$¢ dla programu czyszczenia
1  staby
2 normalny
3 silny
3.3.30 INPUT 30761 | Plukanie zapobiegajace Legionelli — czestotliwos¢
Za posrednictwem rejestru wejsciowego 30761 mozna odczyta¢ czestotliwos¢
ptukania zapobiegajgcego Legionelli.
Ustawienia ModBus Kod funkcji: 04,
Opis
e T r————
Ptukanie zapobiegajgce Legio- Wsp6iczynnik: Wartos$¢ dla czestotliwo$ci ptukania zapobiega-
nelli — czestotliwos$¢ jacego Legionelli
Offset: 0
Jednostka: d
Zakres: 0ddo255d
8 nieuzywany
3.3.31 INPUT 30762 | Ptlukanie zapobiegajgce Legionelli — na zimno

Za posrednictwem rejestru wejsciowego 30762 mozna odczytac czas trwania ptu-
kania zapobiegajgcego Legionelli zimng woda.
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Ustawienia ModBus Kod funkcji: 04
Opis
T
Ptukanie zapobiegajgce Legio- Wsp6iczynnik: Wartos¢ dla ptukania zapobiegajgcego Legio-
nelli — na zimno nelli — na zimno
Offset: 0
Jednostka: s
Zakres: 0s do 65535 s
3.3.32 INPUT 30763 | Plukanie zapobiegajgce Legionelli — na ciepto

Za posrednictwem rejestru wejsciowego 30763 mozna odczytac czas trwania ptu-
kania zapobiegajgcego Legionelli separatora ttuszczu cieptg woda.

Ustawienia ModBus Kod funkc;ji: 04y
Opis
e T T T———
Plukanie zapobiegajace Legio-  wspotczynnik: Warto$¢ dla ptukania zapobiegajgcego Legio-
nelli — na ciepto nelli — na ciepto
Offset: 0
Jednostka: s
Zakres: 0sdo 65535 s
3.3.33 INPUT 34051 | Informacje o skanowaniu

Za posrednictwem rejestru wejsciowego 34051 mozna odczytac informacje o ska-
nowaniu przez czujnik SonicControl w separatorze.

Mozliwe jest przeanalizowanie typu skanowania i stanu skanowania.

Ustawienia ModBus Kod funkciji: 04y

Opis

m Wisikos¢ (i _m_
Typ skanowania niezdefiniowany Wskazuje, jaki rodzaj skanowania jest aktualnie nastawiony.

1 Skanowanie xy - czujnik
tluszczu

2 Skanowanie szumu - czuj-
nik tluszczu

3 Skanowanie xy — czujnik
szlamu

4 Skanowanie szumu — czuj-

nik szlamu
5 .. (nieuzywany)
8 Status skanowania 0 niezdefiniowany Wskazuje, w jakim stanie jest aktualnie skanowanie.

1 Nie wykonano skanowania
2 Skanowanie w toku

3 Dane sg dostepne
4

... (nieuzywany)
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3.3.34

Ustawienia ModBus

Rejestr

INPUT 34060-34315 | Warto$¢ skanowania

W rejestrach wejsciowych 34060 i 34315 mozna skan czujnika Sonic. Skan
zawiera tgcznie 256 wartosci. Kazda wartosc jest przesytana za posrednictwem
rejestru.

Wszystkie rejestry stuzgce do przesytania wartosci skanowania majg identyczng
strukture. Jako przyktad, ponizej pokazano 3 rejestry (rejestr dla wartosci skano-
wania 1, 2 i 256).

Kod funkgji: 04,

Opis
S s s R - B—
34060 Warto$¢ skanowania 1 Wspétczynnik: Wartos$¢ dla wartosci skanowania 1
Offset: 0
Jednostka:
Zakres: 0 do 65535
34061 8 Warto$¢ skanowania 2 Wspétczynnik: 1 Wartos$¢ dla wartosci skanowania 2
Offset: 0
Jednostka:
Zakres: 0 do 65535
34315 8 Warto$¢ skanowania 256 Wspétczynnik: 1 Wartos$¢ dla wartosci skanowania 256
Offset: 0
Jednostka:
Zakres: 0 do 65535
3.4 Rejestry przechowywania
Opis W rejestrach przechowywania mozna sprawdzi¢ informacje o btedach i stanie r6z-
nych funkcji sterownika.
Obejmuje to informacje, ktére ogdlnie odnoszg sie do sterownika, a takze warto-
Sci stanu dla silnikéw, pomp, klap, przeptywu zwrotnego i innych.
Funkcje Kod funkcji do odczytu rejestru przechowywania to 0x03.

Adresy rejestrow

Rejestry przechowywania znajdujg sie w zakresie adreséw od 40001 do 49999.

Obecnie dla sterownikéw KESSEL stosowane sg nastepujgce rejestry:

® 1-500 (lub: 40001 - 40500):

= 0Ogolne informacje o sterowniku
® 551 -600 (lub: 40551 - 40600):

= Wyswietlanie bledéw i stanu podigczonych pomp lub silnikow
® 701 - 750 (lub: 40701 - 40750):

= Wyswietlanie btedow i stanu sterownikéw rozszerzajgcych
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® 751 -800 (lub: 40751 - 40800):

= Wyswietlanie bledow i stanu czujnika SonicControl oraz separatora ttusz-
czu

® 9001 - 9999 (lub: 49001 - 49999):
= Rejestr polecen dla urzgdzenia nadrzednego ModBus

3.4.1 HOLDING 40001 | Status i bledy ogélnie

Ustawienia ModBus

Kod funkgiji: 03y

Tabela bitow

Rejestr 40001

Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit5 Bit 6 Bit 7 Bit 8 Bit9 Bit 10 Bit 11 Bit 12 Bit 13 Bit 14 Bit 15

SYS AAk BPoW BFa - - - Inic - - Recz TypP - Parz EksZ Potw
Opis
I S e e
1 Status systemu Wszystkie komunikaty o btedach z systemu sg podsumo-
" ALARM wywane w statusie systemu.
1 1 Alarm akustyczny AAK 0: nieaktywny Wskazuje, czy alarm dzwigkowy sterownika jest aktywny
1: aktywny
2 1 Btad pola wirujgcego BPoW 0: brak btedu Status Btad pola wirujgcego
1: Btad
3 1  Biadfazy BFa 0:  brak btedu Status btedu fazy
1: Btad
4-6 3 nieuzywany -
7 1 Inicjalizacja Inic 0: nie wykonano Wskazuje, czy wykonano inicjalizacje.
1: wykonano
8-9 2 nieuzywany -
10 1 Tryb reczny Recz 0:  dezaktywowany Status trybu recznego (podsumowanie trybéw recznych)
1: tryb automatyczny
1" 1 Zmieniono typ pro- TypP 0: brak zdarzenia Status zmiany typu produktu
duktu 1: Zdarzenie wydarzyto sie
12 1 nieuzywany -
13 1 Parametr zmieniony Parz 0: brak zdarzenia Status Parametr zmieniony
1: Zdarzenie wydarzyto sie
14 1 Zmieniono parametry EksZ 0: brak zdarzenia Status Parametry eksperckie zostaty zmienione
eksperckie
1: Zdarzenie wydarzyto sie
15 1 Btad potwierdzony Potw 0: brak zdarzenia Status Btad potwierdzony

1: Zdarzenie wydarzyto sig

26/ 34 Protokét RTU KESSEL ModBus (ix} KESSEL



Rejestry przechowy-
wania Rejestr

3.4.2 HOLDING 40002 | Status i btedy ogdlnie

Ustawienia ModBus

Kod funkgciji: 034

Tabela bitow

Rejestr 40002

Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit 5 Bit 6 Bit 7 Bit 8 Bit 9 Bit10  Bit 11 Bit12  Bit13 Bit14  Bit15

Lgb SDS WSDS USB = = = = = = = LiP MZz = = =
Opis
1 Odczytano logbook 0: brak zdarzenia Status Odczytano logbook
1: Zdarzenie wydarzyto sie
1 1 SDS SDS 0: niewymagany Status Samodiagnoza
1: dokonany
2 1 Wynik samodiagnozy WSDS 0:  brak btedu Status Wynik samodiagnozy
1: Btad
3 1 Pamig¢ USB UsSB 0: nie rozpoznano Status Pamie¢ USB
1: rozpoznano
4-10 7 nieuzywany -
1 1 Zmieniono wariant LiP 0: brak zdarzenia Status Zmieniono wariant instalacji / liczbe pomp

instalacji / liczbe pomp
1: Zdarzenie wydarzyto sie

12 1 Zmieniono moc / wiel- ZmMoc 0: brak zdarzenia Status Zmieniono moc / wielko$ci znamionowe

kosci znamionowe
1: Zdarzenie wydarzylo sie

13 -15 8 nieuzywany -

3.4.3 HOLDING 40501 | Sygnaty statusu i btedéw dla komunikaciji
sterownika

Ustawienia ModBus

Kod funkgciji: 03y

Tabela bitow

Rejestr 40501

Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit 5 Bit 6 Bit 7 Bit 8 Bit 9 Bit10  Bit 11 Bit12  Bit13 Bit14  Bit15

Kom LIN - BKom BKom2 - - - - - - - - - - -
Opis
Komunikacja brak bledu Status Komunikacja
1: Btad
1 1  BiadLIN LIN 0:  brak btedu Status Btad LIN
1:  Biad
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nieuzywany
3 1 Btad komunikacji — BKom 0: brak btedu Status Btad komunikacji — urzadzenie rozszerzajgce 1
urzadzenie rozszerza-
jace 1 1: Btad
4 1 Btad komunikacji — BKom2 0:  brak btedu Status Bfgd komunikacji — urzgdzenie rozszerzajgce 2
urzadzenie rozszerza-
jace 2 1: Btad
5-15 11 nieuzywany -
3.4.4 HOLDING 40551 | Sygnaty stanu i btedow dla silnikow i pomp

Ustawienia ModBus

Kod funkcji: 034

Tabela bitow

Rejestr 40551

Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit 5 Bit 6 Bit 7 Bit 8 Bit9 Bit10  Bit11 Bit12  Bit13 Bit14 Bit15

WS1 - BP1 - WT1A - - - NaP1 - NiP1 - - - CzP1 -
Opis
T 5 e el
Wytgcznik silnikowy 1 0: brak btedu Status Wytgcznik silnikowy 1
1:  Bifad
1 1 nieuzywany -
2 1  Btad przekaznika 1 BP1 0:  brak btedu Status Btad przekaznika 1
1: Btad
3 1 nieuzywany -
4 1 Wytgcznik termiczny WT1A 0: brak btedu Status Wytgcznik termiczny 1A lub TF1
1A lub TF1
1: Btad
5-7 3 nieuzywany -
8 1 Nadmiar prgdu pompy NaP1 0: brak btedu Status Za duzy pragd pompy 1
! 1:  Bifad
9 1 nieuzywany -
10 1 Za niski prad pompy 1 NiP1 0: brak btedu Status Za niski prad pompy 1
1: Btad
11-13 3 nieuzywany -
14 1 Maksymalny czas CzP1 0: Nie osiggnieto limitu Status Maksymalny czas pracy pompy 1

pracy pompy 1
1: Osiagnieto limit

15 1 nieuzywany -

3.4.5 HOLDING 40552 | Sygnaty stanu i btedéw dla silnikow i pomp

Ustawienia ModBus

Kod funkcji: 03,
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Tabela bitow

Rejestr 40552

Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit5 Bit 6 Bit7 Bit 8 Bit 9 Bit 10 Bit 11 Bit 12 Bit 13 Bit 14 Bit 15

= = MCP1 - - = = - - BSit = = = = = =
Opis
0-1 2 nieuzywany -
2 1 Przekroczono mak- MCP1 0: Nie osiggnieto limitu Status Przekroczono maksymalng ilo$¢ zatgczen pompy
symalng liczbe cykli o 1
przefgczania pompy 1 1. Osiagnieto limit
3-8 6 nieuzywany -
9 1  Biad sitownika BSit 0:  brak biedu Status Biad sitownika
1: Btad
10 -15 6 nieuzywany -
3.4.6 HOLDING 40701 | Sygnaty statusu i btedow dla urzgdzen
rozszerzajgcych

Ustawienia ModBus

Kod funkgciji: 034

Tabela bitow

Rejestr 40701

Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit 5 Bit 6 Bit 7 Bit 8 Bit 9 Bit10  Bit 11 Bit12  Bit13 Bit14  Bit15
- - - - BFaU1 BFaU2 BPU1 BPU2 WSU1 WSU2 NaU1 Nau2 NiU1 Niu2 BTU1 BTU2

Opis
0-3 4 nieuzywany -
4 1  Biadfazy — urzadzenie BFaU1 0:  brak btedu Status Bfad fazy — urzadzenie rozszerzajace 1
rozszerzajace 1
1: Btad
5 1 Biad fazy — urzadzenie BFaU2 0: brak btedu Status Btad fazy — urzgdzenie rozszerzajgce 2
rozszerzajgce 2
1: Btad
6 1 Btad Pole wirujgce - BPU1 0: brak btedu Status Blad pola wirujgcego - urzadzenie rozszerzajace 1
urzadzenie rozszerza-
jace 1 1: Btad
7 1 Btad pola wirujgcego - BPU2 0: brak btedu Status Btad pola wirujgcego - urzadzenie rozszerzajgce 2
urzadzenie rozszerza-
jace 2 1: Btad
8 1 Wytgcznik silnikowy - WSU1 0: brak btedu Status Wytgcznik silnikowy - urzgdzenie rozszerzajgce 1
urzadzenie rozszerza-
jace 1 1: Btad
9 1 Wytgcznik silnikowy - WSsu2 0: brak btedu Status Wytgcznik silnikowy - urzadzenie rozszerzajace 2
urzadzenie rozszerza-
jace 2 1: Btad
10 1 Za duzy prad - urzg- NaU1 0: brak btedu Status Za duzy prad - urzgdzenie rozszerzajgce 1
dzenie rozszerzajgce 1
1: Btad
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Za duzy prad - urza- Nau2 brak btedu Status Za duzy prad - urzadzenie rozszerzajgce 2
dzenie rozszerzajgce 2

1: Btad
12 1 Zaniski prad - urzg- NiU1 0:  brak btedu Status Za niski prad - urzgdzenie rozszerzajgce 1
dzenie rozszerzajgce 1
1: Btad
13 1 Za niski prad - urzg- Niu2 0: brak btedu Status Za niski prad - urzgdzenie rozszerzajgce 2
dzenie rozszerzajgce 2
1:  Btad
14 1 Btad temperatury - BTU1 0: brak btedu Status Blad temperatury - urzadzenie rozszerzajgce 1
urzadzenie rozszerza-
jace 1 1: Btad
15 1 Btad temperatury - BTU2 0: brak btedu Status Btgd temperatury - urzgdzenie rozszerzajgce 2
urzadzenie rozszerza-
jace 2 1: Btad
3.4.7 HOLDING 40702 | Sygnaty statusu i btedéw dla urzgdzen
rozszerzajgcych

Ustawienia ModBus

Kod funkcji: 034

Tabela bitow

Rejestr 40702

Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit5 Bit 6 Bit 7 Bit 8 Bit9 Bit10  Bit11 Bit12  Bit13 Bit14 Bit15

BPKU1 BPKU2 CzU1 CzU2 BSU1 BSU2 WsSU1 WSU2 - - - - @ o - 5

Opis
Btad przekaznika - BPKU1 0: brak btedu Status Btad przekaznika - urzgdzenie rozszerzajgce 1
urzgdzenie rozszerza-
jace 1 1: Btad

1 1 Btad przekaznika - BPKU2 0: brak btedu Status Btad przekaznika - urzadzenie rozszerzajace 2
urzgdzenie rozszerza-
jace 2 1: Btad

2 1 Maksymalny czas CzU1 0: brak bledu Status Maksymalny czas pracy - urzgdzenie rozszerza-
pracy - urzadzenie roz- jace 1
szerzajace 1 1:  Btad

3 1 Maksymalny czas CzU2 0: brak btedu Status Maksymalny czas pracy - urzgdzenie rozszerza-
pracy - urzadzenie roz- jace 2
szerzajace 2 1:  Btad

4 1 Btad sitownika - urza- BSU1 0: brak btedu Status Btad sitownika - urzgdzenie rozszerzajgce 1
dzenie rozszerzajgce 1

1: Btad

5 1 Btad sitownika - urzag- BSU2 0: brak btedu Status Bfad sitownika - urzadzenie rozszerzajgce 2

dzenie rozszerzajgce 2
i Biad

6 1 Przekroczono maksy- WSU1 0: Nie osiggnieto limitu Status Przekroczono maksymalng ilo$¢ zatgczen - urza-
malng ilo$¢ zatgczen - o dzenie rozszerzajgce 1
urzadzenie rozszerza- 1: Osiagnieto limit
jace 1

7 1 Przekroczono maksy- WSu2 0: Nie osiggnieto limitu Status Przekroczono maksymalng ilo$¢ zatgczen - urza-
malng ilo$¢ zatgczen - o dzenie rozszerzajgce 2
urzadzenie rozszerza- 1:  Osiagnieto limit
jace 2
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nieuzywany

3.4.8 HOLDING 40751 | WySwietlanie btedéw i stanu dla czujnika
SonicControl oraz separatora ttuszczu

Ustawienia ModBus

Kod funkgiji: 03y

Tabela bitow

Rejestr 40751

Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit 5 Bit 6 Bit 7 Bit 8 Bit 9 Bit10  Bit11  Bit12 Bit13 Bit14 Bit15
CKom CTemp CSu LIN CFaO K Kw CR TA TPa SeK SeK SeU SeUpr - -
Opis
1 Czujnik - komunikacja CKom brak btedu Status Czujnik - komunikacja
1: Btad
1 1 Czujnik - temperatura CTemp 0: Nie osiggnieto limitu Status Czujnik - temperatura

1: Osiagnieto limit

2 1 Czujnik - suchy CSu 0: nie suchy Status Czujnik - suchy
1: suchy
3 1 Czujnik - tunel LIN LIN 0:  dezaktywowany Status Czujnik - tunel LIN

1: tryb automatyczny

4 1 Czujnik - nie rozpo- CFaO 0:  Faza odpoczynku Status Czujnik - nie rozpoznano fazy odpoczynku
znano fazy odpo-
czynku 1: brak fazy odpoczynku
5 1 Czujnik - konserwacja K 0: niewymagany Status Czujnik - konserwacja
1: konieczny
6 1 Czujnik - konserwacja Kw 0: nie wykonano Status Czujnik - konserwacja wykonana
wykonana
1: wykonano
7 1 Czujnik - tryb reczny CR 0: dezaktywowany Status Czujnik - tryb reczny

1: tryb automatyczny

8 1 Warstwa ttuszczu - TA 0: Nie osiggnieto limitu Status Warstwa ttuszczu - alarm

alarm
1: Osiagnieto limit

9 1 Warstwa ttuszczu - TPa 0: brak btedu Status Warstwa tluszczu - przedalarm
przedalarm
1: Btad
10 1 Separator - konserwa- SeK 0: niewymagany Status Separator - konserwacja
cja
1: konieczny
1 1 Separator - konserwa- SeK 0: nie wykonano Status Separator - konserwacja wykonana
cja wykonana
1: wykonano
12 1 Separator - usuwanie SeU 0: nie wykonano Status Separator - usuwanie
1: wykonano
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1 Separator - przerwano SeUpr 0: nie przerwano Status Separator - przerwano usuwanie
usuwanie
1: przerwano
14 -15 1 nieuzywany -
3.4.9 HOLDING 49001 | Rejestr polecen do wyzwalania polecen/dziatan

w sterowaniu

Ustawienia ModBus

Kod funkciji: 03y

Tabela bitow

Rejestr 49001

Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit 5 Bit 6 Bit 7 Bit 8 Bit9 Bit10  Bit 11 Bit12  Bit13 Bit14  Bit15

PSC - - - - - - - - - - - - - - -

Opis

Polecenia czujnika niezdefiniowany Polecenia czujnika SonicControl
SonicControl

1: Aktywacja skanowania
Xy

2: Aktywacja skanowania
szumu
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